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@ DISPOSITIF DE CONDITIONNEMENT ET OUTILLAGE DE POSE D'IMPLANTS DENTAIRES. 



[57) Ce dispositif contient un implant (4) fixe de facon se- 
parable a un porte-implant (5), l'ensemble etant dispose 
dans une capsule. Ce porte-implant (5) comprend une tige 
(6) solidaire d'un plateau (22) formant organe d'impaction 
et de manipulation de I'implant. Le plateau (22) formant or- 
gane d'impaction forme egalement un bouchon de ferme- 
ture etanche d'une chambre (3) de reception de Pimplant 
(4) menagee dans le corps (1) de la capsule et debouchant 
a une premiere extremite de celle-ci. 
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La prgsente invention est relative aux implants 
dentaires et se rapporte plus particuliSrement au condi- 
tionnement et d la pose d f implants dentaires. 

Les implants dentaires qui sont g6n6ralement 
realises en un metal relativexnent couteux, tel que le 
tltane, n&cessitent un condi tionnement qui permette 
d 9 assurer leur pose dans les meilleures conditions d'asep- 
tie possibles. 

A cet effet, ils sont fixes £ des porte- implants 
qui permettent d ' assurer leur manipulation en vue de leur 
pose. 

Les porte-implants sont realises dans le meme 
mat6riau que les implants et sont je tables, ce qui accroit 
consid&rablement le prix de revient d'un implant. 

Lors de l'ouverture d'une capsule de condition- 
nement d T implant chez le praticien, celui-ci doit prendre 
des precautions de manipulation afin de conserver A 
1* implant sa sterilite au cours des operations de pose. 

De plus, la pose d'un implant de type classique 
n6cessite l'emploi d'un outillage mal adapte aux t^ches 
qu'il est destine a remplir. 

L • invention vise & remedier aux inconv6nients 
des 6quipements existants en crfeant un dispositif de 
condi tionnement d' implant dentaire qui soit d'une manipu- 
lation ais£e et qui assure une tr6s bonne aseptie lors des 
operations de manipulation et de pose de 1* implant. 

Elle vise egalement a cr6er un outillage de pose 
d v implant dentaire qui soit particulierement blen adapte 
& la pose d f un implant pr6sent6 dans le dispositif de 
condi tionnement pr6cite. 

Elle vise enfin a permettre une utilisation 
optimale du porte- implant . 

L f invention a done pour objet un dispositif de 
condi tionnement d' implant dentaire dans lequel 1 ' implant 
est fixe de fagon separable & un porte- implant , 1 9 ensemble 
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gtant disposfe dans une capsule, caract6ris6 en ce que le 
porte-implant comprend une tige solidaire d f un plateau 
formant organe d • impaction et de manipulation de 1' im- 
plant - 

Suivant une caract6ristique particulUre de 
l f invention, le plateau du porte-implant forme 6galement 
un bouchon pour la capsule de conditionnement de 1' ensem- 
ble implant-porte-implant . 

Suivant encore une caract6ristique de 1 ' inven- 
tion, la tige du porte-implant apr6s sa separation du 
plateau d'impactage forme un organe de transfert d f em- 
preinte dentaire ou un moignon prottietique. 

L* invention sera mieux comprise £ la lecture de 
la description qui va suivre, donn6e uniquement & titre 
d'exemple et faite en se r6f6rant aux dessins annexes, sur 
lesquels : 

- la Fig.l est une vue en coupe du dispositif de 
conditionnement d • implant dentaire suivant 1 ■ invention et 
de 1* implant qu'il contient; 

- la Fig. 2 est une vue en coupe 6clat6e & plus 
petite 6chelle du dispositif de conditionnement de la 
figure 1; 

• la Fig- 3 est une vue partielle en coupe d plus 
grande fechelle montrant un detail d'une variante du 
dispositif de conditionnement de la figure 1; 

- la Fig. 4 est une vue en 616vation et en coupe 
partielle d'un marteau impacteur pour implant dentaire 
suivant 1 * invention; 

- la Fig. 5 est une vue en 616vation d'un outil 
de transfert d ' impact utilisable avec le marteau impacteur 
de la figure 4; 

- la Fig. 6 est une vue de dessus de 1' outil de 

la figure 5; 

- la Fig. 7 est une vue de c6t6 d f une cl6 de 
serrage d* implant; 
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- les Figs 8 & 16 sont des vues schfematiques 
repr6sentant les phases successives de pose d'un Implant 
dentaire et d'un moignon proth6tique & l'alde du disposi- 
tif de conditionneraent et de l'outillage suivant 1 * inven- 
5 tion* 

Le dispositif de conditionnement d 9 Implant 

dentaire represent 6 aux figures 1 et 2 comporte un etui ou 

capsule comprenant un corps tubulaire 1 en m^tal d extr6- 

mit6s glargles la et lb. 
10 Dans le corps tubulaire 1 est menag6e une 

chambre 3 dans laquelle est dispose un implant dentaire 4 

fix6 A un porte-implant 5* 

I*e porte- implant 5 comprend une tige creuse 6 

pourvue d'un canal axial 7 dans lequel est engag6e une vis 
15 traversante 8 de liaison du porte- implant 5 avec 1* implant 

4. 

La vis 8 comporte un filetage d'extr&mit& 9 
coopferant avec un trou taraud£ axial 10 m&nagg dans 
I f extr6mit6 de 1 f implant 4 flx£e au porte- implant 5 et un 
20 fepaulement 12 de blocage axial coopferant avec un sl&ge 14 
m6nag6 dans le canal 7 de la tige 6. 

A son extremity opposfee au filetage 9, la vis 8 
comporte une empreinte & pans multiples 16 permettant 
l'actionnement de la vis de blocage & 1 ' aide d'une cl6 A 
25 alfene ou analogue. 

Ainsi qu'on le voit clairement & la figure 2, 
I'extr6mit6 de la tige 6 du porte -implant 5 fix6e & 
1' implant 4 comporte un embout 18 d pans multiples, par 
exemple £ six pans, engage dans un logement 20 de forme 
30 complement aire manage dans 1 1 implant 4 et assurant avec 
ledit embout la solidarisation en rotation de 1' implant et 
du porte-iroplant . 

A son extremity oppos6e d l f implant 4, la tige 
6 du porte- implant 5 est solidaire d'un plateau 22 qui 
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forme plateau d f impaction pour 1' ensemble implant- porte- 
implant lors de la pose de l f implant. 

Le plateau 22 comporte un orifice central 24 
dans lequel d6bouche le canal 7 de la tige 6 et qui 
comprend une partie 25 formant siege pour l'extremite d'un 
outil de transfert d 9 impact qui sera d6crit par la suite 
en reference aux figures 5 et 6 et une partie 26 & pans 
multiples de reception d'une cie de serrage de 1 1 implant. 

Le plateau 22 est reli6 & la tige 6 du porte- 
implant 5 par un fut 27 dont le diametre exterieur corres- 
pond au diametre int6rieur de la premiere extr6mit6 
eiargie la du corps tubulaire 1 de manifere e permettre 
l f engagement du fut 27 dans ladite extremity. 

Ainsi, le plateau d f impaction 22 assure g6n6ra- 
lement la fonction de couvercle ou bouchon pour la chambre 
3 de reception de l f ensemble implant-porte-implant . 

Le plateau 22 comporte une gorge p6riph6rique 28 
de reception de 1 * extr6mit6 29 du corps 1 tandis que le 
fut 27 pr&sente une gorge 30 dans laquelle est log6 un 
Joint d * etancbeite torique 31. 

Par consequent , 1 ' implant 4 porte par son porte- 
Implant est dispose dans la chambre 3 dans des conditions 
d*6tanch6it6 permettant de conserver 1' implant d l'etat 
sterile pendant sa periode de stockage et de transport. 

Par ailleurs, l f implant 4 peut etre retire du 
corps 3 du tube par traction sur le plateau 22 et peut 
done etre manipuie par le praticien et etre place dans la 
bouche du patient sans etre touch6 par un outil ext6rieur, 
ce qui garantit les conditions d'aseptie optimales. 

La tige 6 du porte- implant comporte une surface 
lat&rale ext6rieure 35 en dfepouille, un mfeplat 36 de 
positionnement et une gorge 37 de retention, ces caractfe- 
rlstlques 6tant liees & 1 • utilisation de la tige 6 comme 
element de transfert d'empreinte ou faux moignon protheti- 
que ainsi qu'on le decrira par la suite. 
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Dans la seconde extr6mit6 61argie lb du corps 1 
est m&nag&e une seconde chambre 40 de faible longueur dans 
le fond de laquelle est pratiqu6 un logement 41 pour une 
vis 42 de couverture de 1' implant, ledit logement 6tant 
5 terrains par un trou taraud& 43 dans lequel est engag&e la 
tige de la vis de couverture 42. 

Cette vis comporte eg a lenient un trou & pans 
multiples 44 de reception de la pointe d f un toume-vis de 
forme approprifee destine d 1* extract ion de la vis de 
10 couverture hors du logement 41 et a la pose de la vis sur 
1' implant 4 lorsqu'il est en place dans la machoire. 

La seconde chambre 40 est 6galement obtur&e de 
fagon etanche par un bouchon 45 de forme similaire & celle 
du bouchon 22,27 d' obturation de la premiere chambre 3. 
15 Le bouchon 45 est lui aussi pourvu d'un joint 

torique d f 6tanch6ite 46 engage dans une gorge 47 de celui- 
ci. 

La vis de couverture 42 est done fegale men t 
conservfee dans le corps 1 de la capsule dans les condi- 
20 tions d'aseptie requises. 

On r emar quer a que 1 a diam^tre de la seconde 
extr&mit& 61argie lb ainsi que celul du bouchon 45 est 
inf6rieur d celui de la premiere extremity elargie la pour 
permettre de reconnaitre 1 ' extr&nit6 par ou le porte- 
25 implant doit etre retir6. 

Selon la variante repr6sent6e 4 la figure 3, la 
seconde chambre 50 de reception de la vis de couverture 52 
comporte un fond pourvu d'un passage axial 53 dans lequel 
la tige de la vis de couverture 52 est engag£e avec jeu et 
30 maintenue contre un siege tronconique 53 du fond de la 
chambre 50 par un bouchon 54 pourvu d'une tige axlale 55 
dont l f extr£mit6 56 est engag&e dans une empreinte A pans 
multiples 57 de la vis de couverture 52. 

L'extremite 56 de la tige 55 est pourvue d'une 
35 fente 58 permettant un raaintien de la vis 52 par 61asti- 
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cite des branches de la tige 55 d61imit6es par ladite 
fente 58. 

Conune dans le mode de realisation decrit en 
reference aux figures 1 et 2, un joint: torique 59 assure 
5 l f 6tancheit6 entre le bouchon 54 et l'extremite eiargie lb 
du corps tubulaire 1 de la capsule* 

Cet agencement permet non seulement de maintenir 
la vis de couverture en place dans la capsule, mais de la 
retirer de celle-ci S 1 ' aide du bouchon 54 seul, sans 
10 faire appel a un outil supplementaire tel qu'un tournevis 
et ceci de fa^on sterile et avec une perte de temps 
minlmale. 

Sur la figure 4, on a repr6sente un premier 
61ement d'outillage pour la pose d'un implant notamment du 

15 type pr6sent6 dans le dispositif de conditionnement d6crit 
en r6f£rence aux figures 1 & 3 . 

L' outil represente & la figure 4 est un marteau 
d 9 Impaction 60 forme d'une piece monobloc par exemple en 
titane comprenant un manche de forme g6n6rale cylindrique, 

20 dans lequel est menage un meplat axial 62 de prise et 
d ' orientation . 

Le manche proprement dit est prolonge par une 
tige cylindrique 64 pli6e a 90° & son extremite et se 
terminant par une boule 66 de reception d f un embout de 

25 frappe 68 en matiere plastique comprenant un logement 69 
de forme corapl&nentaire a celle de la boule 66 et pourvu 
de fentes 70 permettant la deformation eiastique de 
1 • embout et 1" engagement de la boule 66 dans son logement 
69. 

30 Au niveau de la j o net ion de la boule 66 avec la 

tige 64 est menag£e une butee 72 de limitation des d6pla- 
cements angulaires de 1' embout 68 sur la boule 66, 

L 9 embout 68 comporte une surface de frappe 
circulaire plane 73 munie en son centre d'une empreinte 74 
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permettant d'ameliorer le contact entre le marteau et 
l'objet sur lequel il vient f rapper. 

La figure 5 montre en 616vation un outil 79 de 
transfert d 1 impact r&alis6 lui aussi en une seule pi£ce, 
5 par exemple en titane, et comportant un manche allongg 80 
pourvu & une premiere extr6mit6 d'une double empreinte 81 
de prise en main termin&e par un embout 82 de transmission 
d' impacts lors de 1 • orientation appropri&e de l f outil en 
vue de permettre de f rapper sur l f embout 82 £ l'aide du 

10 marteau 60. 

A son extrfemitfe oppos&e, d 1' embout 82, l'outil 
de transfert d' impact comporte une courte tige 83 plifee A 
angle droit et termin6e par une t£te sph6rique 84 destin£e 
& 6tre engag£e dans le si&ge 25 du plateau d 9 impaction 22 

15 lors de la mise en place de l f implant 4 port6 par le 
porte-implant 5 dont le plateau 22 est solidaire. 

On voit sur la figure 6, que le manche 80 de 
1' outil 79 de transfert d* impact pr6sente une largeur qui 
dimlnue & partir de la double empreinte 81 vers la tete 84 

20 et comporte des plages d 1 impaction successlves 85,86,87 de 
plus en plus proches de la tete 84 utilisables pour 
recevoir les Impacts du marteau 60 en fonction de 1 f inten- 
sity des chocs d transmettre ou encore de la partie de la 
pi&ce de transfert d* impact 79 accessible £ l f action du 

25 marteau au cours d'une operation de pose d f implant. 

Sur la figure 7 , on a repr6sent6 en 616vation 
une cle d&sign&e par le nuroSro de r6f6rence g&n&ral 90. 
Cette c!6 r&alis&e en une seule pi&ce, par exemple en 
titane, comporte une tete 91 pourvue d f un embout d six 

30 pans 92 termini par une extr&mit6 sphferique de positionne- 
ment 93, destin6 a cooperer avec l f empreinte correspon- 
dante 20 m&nag&e dans 1 1 implant 4 pour assurer le vissage 
de celui-ci . 

La tete 91 comporte 6galement un creux 94 pour 

35 le doigt du praticien et elle est reli6e par une tige 95 
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& une extremite elargie 96 de prise d • actionnement permet- 
tant d 9 assurer la rotation de la cle et le serrage de 
l f implant. 

La pose d f un implant dentaire en utilisant le 
dispositif de conditionnement et 1'outillage selon 1' in- 
vention va §tre decrite en rfef^rence aux figures 8 d 16. 

Au cours de 1' operation representee & la figure 
8, apres avoir menage un trou 100 dans un os mandibulaire 
101 destine £ recevoir un implant, on retire du oorps 1 de 
l 9 etui ou capsule du dispositif de conditionnement , le 
bouchon 22 solidaire du porte- implant 5 a 1 9 extremite 
duquel est f ixe 1 1 implant 4 de la maniere decrite en 
reference aux figures 1 et 2. 

La manipulation de 1 9 implant est assuree de 
fagon aseptique dans la mesure ou les doigts de 1 ' opera- 
teur ne sont en contact qu'avec la surface du bouchon 22 

L 9 etui 1 est mis de cote car 11 contient encore 
la vis de couverture 42 representee dans le mode de 
realisation des figures 1 et 2 ou 52 representee dans le 
mode de realisation de la figure 3, en vue de 1" utilisa- 
tion de cette vis ulterieurement au cours de 1' operation 
de pose. 

A la figure 9, on a represents les operations de 
mlse en place de 1 9 implant 4 dans le trou 100 de 1 9 os 
mandibulaire 101 par engagement dans le trou 100 de 
l 9 implant 4 porte par le porte- implant 5. Une fois engage 
dans le trou 100 , 1' implant 4 est enfonce dans celui-ci en 
mettant en place dans l'empreinte 25 du plateau d 9 impac- 
tion 22 du porte- implant 5, la tete 84 de l 9 outil de 
transfert d 9 impact 79 et par frappe sur l 9 outil 79 & 
1 9 aide du marteau 60 dont l'embout 68 est deplace selon un 
mouvement angulaire sur la boule 66 (Fig. 4) de maniere que 
sa surface 73 frappe toujours d plat la plage d' impaction 
85,86 et 87 (Fig. 6) choisie par l 9 operateur, alors que 
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l'outil 79 de transfert d' impact est naintenu en place 
par la double empreinte 81 tenue par l r op6rateur. 

La mise en place par impaction etant ainsl 
terminfee, on procede comme repr6sente d la figure 10 , au 
5 vlssage de 1 • implant 4 dans le trou 100 de 1 • os mandibu- 
laire en utilisant la cl6 90 dfecrite en rfef6rence d la 
figure 7 dont l'embout 92 a six pans coo p^ re avec 1' em- 
preinte correspondante 24 m&nag&e dans le plateau 22 du 
porte-implant 5 ( Fig . 1 ) 

10 Le creux 94 pour le doigt de 1 f operateur menage 

dans la tete 91 de la cie 90 facilite 1 'operation de 
vissage de l f implant & l'aide de son porte-implant 5. 

La figure 11 montre 1 ' implant 4 en place dans le 
trou 100 de l'os mandibulaire 101, alors que l f on s£pare 

15 cet implant de son porte-implant 5 en retirant i l'aide 
d f un tournevis T, la vis traversante de liaison 8 de 
1 9 implant et du porte-implant. 

Une fois retire, le porte-implant 5 porte par le 
bouchon 22, peut etre remis dans le corps tubulaire 1 en 

20 vue d'une utilisation ult^rieure ainsi qu'on le verra par 
la suite . 

Au cours de 1 ' operation representee d la figure 
12, on place & l'aide du tournevis T dans 1' implant 4, la 
vis de couverture 42 en vue de suturer la gencive (non 
25 representee) et de la laisser se cicatriser autour et au- 
dessus de 1* implant, pendant une periode de plusieurs 
mois. 

Lorsque le dispositif de conditionnement est 
realise selon le mode de realisation de la figure 3, la 
30 mise en place de la vis de couverture qui est alors la vis 
52, est assuree directement & l'aide de la tige 55 portee 
par le bouchon 54 qui obture l'extremite 61argie lb du 
corps 1 opposee au logement pour 1* implant et son porte- 
implant • 
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Apres la periode d 'osteointegration pr6cit6e, on 
procfede & la r6ouverture de la gencive et on remplace la 
vis de couverture par une vis de cicatrisation assurant la 
premiere mise en charge de 1 f implant et la reformation des 
tlssus de la gencive autour de cette vis. 

On entame ensuite, environ guinze jours plus 
tard, la phase prothetique en r&utilisant le porte-implant 
5 d'abord comme transfert d'empreinte. 

A cet effet, on separe la tige 6 du porte- 
implant 5 du bouchon 22 et on refixe la tige 6 sur 1* im- 
plant 4 en utilisant la vis de fixation traversante 8 
comme repr6sent6 A la figure 13. 

Une fois le moignon forme par la tige 6 en place 
dans I'os mandibulaire, on procede d une prise d'empreinte 
comme representee h la figure 14, ^ 1 * aide d'une pate 102. 

A la figure 15, on a represente un faux implant 
104 viss6 dans une replique en platre 105 de l'os mandibu- 
laire et sur lequel est fixe le moignon 6 momentan&ment 
retir6 de la machoire du patient avec la pate d'empreinte 
102 en place. 

A la figure 16 , on a repr6sent6 le moignon 6 
toujours monte sur le faux implant 104 et servant de 
moignon prothetique pour une dent 106 r6alis6e d*apr6s les 
indications donn6es par l'emprelnte 102. 

II suffit alors de replacer & l'aide de la vis 
traversante 8 le moignon 6 sur l f implant 4 fixe dans l f os 
mandibulaire 101 et de mettre en place la dent 106 sur le 
moignon prothetique . 

On voit que grace & 1 ? agencement qui vient 
d'etre decrit, il est possible de realiser la pose d'un 
implant en utilisant un dispositif de conditionnement d'un 
exnploi particulierement pratique ainsi qu'un outillage 
specialement adapte & la pose d' implants en cooperation 
avec des elements du dispositif de conditionnement. 
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En outre, 1 ' utilisation de la tige du porte- 
implant comme moignon prothfetique, perraet une utilisation 
rationnelle du materiau couteux d partir duquel des pieces 
proth6tiques sont realisees, ce qui r6duit considerable- 
5 ment le prix de revient d f une proth&se r£alis6e £ I'aide 
d'un implant et d'un porte- implant suivant l f invention. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de conditionnement d f implant 
dentaire dans lequel l f implant (4) est fixfe de fa^on 
separable a un porte- implant (5), 1' ensemble 6tant dispos6 
dans une capsule , caract6ris6 en ce que le porte- implant 
(5) comprend une tige (6) solidaire d f un plateau (22) 
formant organe d' impaction et de manipulation de 1* im- 
plant . 

2. Dispositif de conditionnement suivant la 
revendication 1, caract6ris6 en ce que le plateau (22) 
formant organe d • impaction forme ^galement un bouchon de 
f enneture 6tanche d 1 une chambre ( 3 ) de reception de 
1 • implant ( 4 ) menagee dans le corps ( 1 ) de la capsule et 
d6bouchant & une premiere extr6mit6 de celle-ci. 

3. Dispositif de conditionnement suivant I'une 
des revendications 1 et 2, caract6ris6 en ce que 1* implant 

(4) est fix6 a la tige (6) du porte- implant (5) au moyen 
d'une vis traversante (8) dispos6e dans un canal axial (7) 
m6nag& dans le plateau (22) et dans ladite tige (6), 
ladlte vis traversante (8) comprenant un filetage d f extr6- 
mlt6 (9) coop^rant avec un trou taraudfe axial (10) m6nag6 
dans l f extr£mit6 de l f implant (4) fix6e au porte- implant 

(5) et un 6paulement de blocage axial (12) coop6rant avc 
un si&ge ( 14 ) m&nag& dans le canal ( 7 ) de la tige ( 6 ) . 

4* Dispositif de conditionnement suivant I'une 
des revendications 1 a 3, caract6ris6 en ce que le plateau 
(22) formant organe d f impaction comporte un si£ge central 
(25) de reception de la tete (84) d'un outil de transfert 

d' impact (79)* 

5. Dispositif de conditionnement suivant la 
revendication 4 # caract6ris6 en ce que le plateau (22) 
formant organe d ? impaction comporte 6galement une em- 
preinte (26) a pans multiples de reception d'une cl6 (90) 
de serrage de 1 f implant ( 4 ) . 
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6. Dispositif de conditionnement suivant l'une 
des revendications 2 a 5, caract6ris6 en ce que la tlge 
(6) du porte- Implant (5) comporte £ son extr6mit6 de 
fixation de l f implant (4) un embout (18) A pans multiples 

5 engag& dans un logement (20) de forme compl&mentalre 
rnfenag^ dans 1 9 implant ( 4 ) et assurant avec ledit embout 
(18) la solidarisation en rotation de l r implant (4) et du 
porte- implant ( 5 ) . 

7. Dispositif de conditionnement suivant l'une 
10 des revendications 2 a 6, caract6ris6 en ce que la tige 

(6) du porte-implant (5) constitue apr&s sa separation du 
plateau (22), un element de transfert d'empreinte ou un 
faux moignon. 

8. Dispositif de conditionnement suivant la 
15 revendication 7, caract6ris6 en ce que la tige (6) du 

porte-implant (5) comporte une surface latferale (35) en 
d&pouille, un meplat (36) de positionnement et une gorge 
de retention (37). 

9. Dispositif de conditionnement suivant l'une 
20 des revendications 1 & 8, caract6ris6 en ce que dans le 

corps ( 1 ) de la capsule est en outre ra6nag6e une chambre 
(40; 50) d6bouchant & la seconde extr6mit6 du corps (1) et 
dans laquelle est disposfee une vis (42; 52) de couverture 
de 1* implant (4), un bouchon (45; 54) assurant la fermeture 
25 6tanche de ladite chambre pour la vis de couverture. 

10. Dispositif de conditionnement suivant la 
revendication 9, caract6ris6 en ce que la vis de couver- 
ture (42) est viss6e dans un trou taraudfe (43) d'un 
logement (41) m£nag6 dans le fond de ladite chambre (40) 

30 de reception de la vis de couverture. 

11. Dispositif de conditionnement suivant la 
revendication 9, caract6ris6 en ce que la vis de couver- 
ture (52) est engag&e avec jeu dans un passage axial (53) 
pr6vu dans le fond de la chambre ( 50 ) de reception de la 

35 vis de couverture et maintenu contre un si&ge troncdnique 
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( 53 ) pr6vu dans ledit fond par le bouchon ( 54 ) de ferine* 
ture de ladite chambre (50), ledit bouchon (54) 6tant 
pourvu d f une tige axiale (55) dont 1 • extr^mite (56) est 
engag^e dans une empreinte ( 57 ) de la vis de couverture 
5 (52). 

12. Dispositif de conditionnement suivant la 
revendication 11, caract6ris6 en ce que 1 f extrfemitfe (56) 
de la tige (55) est pourvue d'une fente (58) permettant un 
malntien de la vis (52) par 61asticit6 des branches de la 

10 tige (55) delimitees par ladite fente (58). 

13. Outillage de pose d' implant dentaire utili- 
sable avec le dispositif de conditionnement suivant l r une 
des revendications 1 a 12, caract£rise en ce qu'il com- 
porte un outil (79) de transfert d * impact comprenant un 

15 manche allong6 (80) comportant une tete (84) destinfee & 
etre engag£e dans le si6ge ( 25 ) du plateau ( 22 ) formant 
organe d' impaction et pourvu de plages d f impaction (85,86, 
87) successives, de plus en plus proches de la tete (84) 
utilisables pour recevoir les impacts d f un marteau. 

20 14. Outillage suivant la revendication 13, 

caract6ris6 en ce qu'^ son extr6mit6 oppos&e & la t£te 
(84) 1' outil de transfert d v impact comporte un embout (82) 
de transmission d 1 impacts . 

15. Outillage suivant l'une des revendications 
25 13 et 14, caract6ris6 en ce que la tete (84) est sph&rique 

et port6e par une tige coud&e ( 83 ) . 

16. Outillage suivant l'une des revendications 
13 a 15, comportant un marteau (60) destin6 A coop£rer 
avec 1' outil de transfert d' impact (79), caract£ris£ en ce 

30 que ledit marteau comporte un manche (69) pourvu d'une 
tige coud&e ( 64 ) d angle droit portant & son extr6mit6 une 
boule (66) sur laquelle est monte un embout (68) en 
mati£re plastique d6pla?able sur la boule et comprenant 
une surface de frappe plane (73), les d&placements de 

35 l 1 embout (68) sur la boule (66) assurant un Impact de la 
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surface de frappe ( 73 ) de 1 * exnbout a plat sur la plage 
d' impaction (85,86,87) choisle de I'outil de transfert 
d f impact (79). 

17. Outillage suivant la revendicatlon 16, 
caract6ris6 en ce que la surface de frappe (73) comporte 
uxi 6videment central (74) d ' amelioration du contact entre 
la surface de frappe et la surface d* impaction dudit outil 
de transfert d 1 impact ( 79 ) . 

18, Outillage suivant I'une des revendications 
16 et 17, caracteris6 en ce que l'embout (68) est mont6 
sur la boule (66) du materiau (60) par engagement 61asti- 
que, et comporte a cet effet de fentes (70) permettant la 
deformation 61astique de sa parol. 

19* Outillage suivant l'une des revendications 
16 a 18 , caracterise en ce que le marteau comporte un 
but&e (72) de limitation des d6placements de l'embout (73) 
sur la boule ( 66 ) . 



2746629 
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FIG. 3 



BNSDOCID: <Ffl 2746629A1J_> 




BNSDOCID: <FR 2746629A1_I_> 



2746629 




FIG. 15 FIG J 6 
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